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VITEZ INOVACE VV AUTOMATIZACNI TECHNICE A INDUSTRY 4.0.
MSV 2023 V BRNE

SANEZOO

je technologicka firma zameérena na strojove videni
a automatizaci. Vyvijime systemy pro presne rozpoznavani
a manipulaci s objekty,
ktere zefektivriuji vgrobni procesy a snizuji naklady.
Nase reseni umoznuji rychle nasazeni inteligentnich
technologii pro moderni prumysl.
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SANEZOO UNITY

UNIVERZALNI KONTROLA KVALITY
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Odhali i drobne Zvlada sirokou skalu Moznost presneho
povrchaoveé vady povrchi, véetné nastaveni, podle Vasich
na velkych plochach. velmi lesklych poZadavkd.

a obrabengch.

132 mm

Odolnyg viaci okolnimu osvétleni.
diky unikatnosti naseho svitidla.

Odolnyg viaci nedokonalému polohovani.

Nenecha se zmast fleky, stopami
po obrobeni ani jingmi anomaliemi.

120 mm

Lze integrovat do linky

pro okamzite vyrazeni NOK kusd,
na jeji konec pro finalni kontrolu, y
nebo externe.

120 mm

Rozliseni Nalezenych defektu Falesnych poplachu
az 25 Mpx > 989% < 159
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LNITY Produktovy list

Hmotnost kamery:
Rozmeéry (d x s x v):
Typy povrchu:
Typy defektu:

Doba cyklu:

Minimalni velikost defektu:

Zorne pole (d x s):
Napajeni kamery:

Spotreba energie ridici

jednotky strojoveho videni:

Pripojeni kamery:

Okolni osvetleni:

PLC komunikace:
Stupen kryti:
Pozadavky

pro umisteni dild:

Pocet rizngch
komponent a pohledu:

Metoda spusteni:

~450 g (bez kabelaze)
132 mmx 120 mm x 120 mm

obrabene, frezovane, lisovane, plastaove, gumaove

skrabance, praskliny, nerovnosti, porovitost,
promackliny, ohyby, diry, chybgjici soucasti,
nespravne rozmery

~2.85
~0.03 mm
nastavitelné podle potreb zakaznika

24V [5A [ 120W

~400 W (max. 1200 W)
RJ-45

promenne (od uplneé tmy po slunecni sveéetlo,
0 az 100000 I[x)

MODBUS protocaol

IP30 (pro vyssi kryti nas prosim kontaktujte)

libovolneé (programaovatelné pomaoci
Sanezoo UNITY studia)

odolnost vuci posunum polohy dilt diky adaptivni
segmentaci

PLC, frontend nebo HW trigger
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Obraz c.1

Jak funguje UNITY

Vstupni obrazy
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Generavani
povrchove struktury

Analyzovany obraz

rF L

Zlepseni kontrastu

Odpoved’ Al

Proprietarni
obrazova analyza

Proprietarni Al

Rozhodovaci engine

Povrchova struktura  0Odstranené odlesky
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Odstraneéni odleskdl




Unikatni vlastnosti LINITY Unikatni vlastnaosti LINITY
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ADAPTATIVNI SEGMENTACE ZON ) . .
UMOZNUJE TVORBU RUZNYCH zZON PORADI Sl SE VSEMI ROZMERY.

S ODLISNYMI PARAMETRY
VYHODNOCENII.

"-. SPECIFIKACE A DEFINICE
¥ MNOHA ZON ZAdMmU. <=

Diky volitelnemu zornemu
poli a hloubce ostrosti

si Unity paradi s rtzngmi
velikostmi dild a boxd.

NASTAVENI PRAVIDEL
PRO JEDNOTLIVE ZONY w
Z KATALOGU DEFEKTU.

w POSTUPNA KONTROLA HLEDANYCH
DEFEKTU NA JEDNOTLIVYCH ZONACH.

Sequence sgdl -

4/ (
Podporuje tvorbu
vlastnich pipeline

s trenovatelngmi maodely
neuronovych siti.

2 - finalizing [ ]

KONECNE VYHODNOCEN| w

UNITY IDENTIFIKUJE \
NEVYHCVJVl’J.JI'C.‘I' ZONY = -
A UMOZNI NASTAVIT

DALSI KROKY VYROBY.
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SANEZOUO GRASP

BIN PICKING

4 4 4

«/ «/ «/

Jednoducheé nastaveni Pro sirokou skalu dild,
sceny umoznuje vcetne

pickavani z vice boxu. lesklgch, obrabenych,
matnych, lakovanych, ...

Zaostreny po celou
dobu provozu, diky
kamere na robotu.

Vypaocita uplnou trajektorii robota
behem chodu, bez necekanych kolizi.

Zna misto uchopu
pro arientovane umisteni. == ..

Vhodnyg pro rdzne tvary, pavrchy,
velikosti dild i velikosti boxd.

Vlastni TCP IP protokol umoznuje
komunikaci s mnoha roboty ...

TAUBLI MABRE FANUC NACH| "XKawasaki 10y jiea

Min. velikost dilu Vypocet trajektarie Hmotnost systému
od 125 mm?~ 2-3s < lkg
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GRASPF Produktovy list

Hmotnost kamery:
Rozmeéry (d x s x v):
Pracovni vzdalenost:
Minimalni velikost dilu:
Maximalni velikost dilu:
Doba cyklu:

Hloubka ostrosti:
Zorne pole (d x S):
Napajeni kamery:

Spotreba energie ridici

jednotky strojoveho videni:

Pripojeni kamery:

Okolni osvetleni:

Potrebneé aosvetleni:
Stupen kryti:
Metoda spusteni:

Min. velikast kontejneru
(dxs xv):

Maximalni velikost
kontejneru (d x S):

Kontejnery:

0.75 kg bez prirubovéeho adaptéeru a kabelaze

85 mmx 128 mm x 89 mm
50 cm, moznost nastaveni v rozmezi 35-150 cm

od5mmx5 mmx5 mm

az 500 mm x 500 mm x 500 mm
2-3s

pri clone f/8: priblizne 30 az 80 cm
48 x 57 cm (lze dodat rizné objektivy)
249V

~400 W (max. 1200 W)
2x RJ45 (Ethernet)

promenne (od uplné tmy po slunecni svétlo,
0 az 100000 Ix)

pouziva vestavene svetlo
IP42 (pro vyssi kryti nebo specialni aplikace)
HW spoust, SW spoust’

50 mMmmx30mmx 1 mm

1200 mm x 1000 mm

krabice, prepravky, zasobniky, palety,
dratene paletove klece, KLT



SANEZOO STUDIO
Jak funguje GRASP PRO RYCHLOU INTEGRACI PRODUKTL]

. . PRO UNITY PRO GRASP
L eva kamera Prava kamera
| | Nastaveni kriteriia zon +  |;=: - - | =I5 smmem « Jednoduche nastaveni
Py e et e 3D sceény

Zobrazovani vysledk(d -

W ZISKANISCENY - Nastaveni vlastnich

Historie a archivace -« uchytngch boddi

- Vizualizace procesu

3D point cloud

30 REKONSTRUKCE W

SANEZOO STUDIO
umoznuje snadnou komunikaci s nasimi
produkty a nabizi rychlou integraci
i presneé nastaveni prizplisobené vasim
konkretnim potrebam.

Nalezene dily

W DETEKCE DiLU

Moznost |

pro pickovani rel g
kterym se robot dokaze
automaticky vyhnout.

Uchopitelne dily

ANALYZA DOSAHU wp UNITY STUDIO

Vlastni nastaveni
bod( dchopu,
pro

Automaticky
prehled a archivace

zkontrolovanygch
dild.

W BEZKOLIZNI TRAJEKTORIE
Detailni nastaveni
rozhodaovacich kritérii,
vcetne definice jednotlivych
zan kontroly.
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